附件3：
成果目录
1. 多元信息融合系统
2. 工业互联智能协同控制技术
3. 机器人与智能控制技术
4. 数字图像处理与传输
5. 图像分析与理解、智能机器人与嵌入式系统开发
6. 点石机器人——工业级双臂具身智能机器人系统
7. 航空器起降综合监视及训练系统
8. 面向复杂作业指挥决策的智能电子沙盘系统
9. 智能流场探测与可视化系统
10.机器人3D SLAM异构计算算法
11.机器人3D SLAM专用硬件加速器
12.面向汽车轮毂去毛刺机器人
13.地面移动巡检机器人
14.轨道巡检机器人
15.电网线路巡检机器人
16.管道内巡检机器人
17.磁吸爬壁机器人
18.智能车身域控制系统
19.汽车智能灯光控制系统
20.线控转向系统
21.电动车窗纹波防夹系统
22.数字体育运动虚拟平台
23.一种AI辅助的多物理场电机设计与优化软件
24.数智竞技机器人
25.桌上冰壶人工智能实验平台
26.嵌入式人工智能实验箱
27.医学超声智能诊断实验平台
28.边缘人工智能集群平台
29高性能铝合金电磁智能短流程熔凝技术
[bookmark: _GoBack]30.超长线光斑复合激光高效清洗系统


